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Настоящее приложение к руководству по эксплуатации предназначено для изучения особенностей 
применения извещателя охранного для периметров Рубикон-1 ТУ BY 190285495.011–2006 (далее– 
извещатель). Данный документ содержит сведения, необходимые для обеспечения наиболее 
полного использования технических возможностей извещателя при проектировании и монтаже 
оборудования в составе ИСО 777. 
 

1. Перечень принятых терминов и сокращений. 
 

АБ4-  абонентский блок. 
КСО- КОНТРОЛЛЕР СЕКТОРНОГО ОБОРУДОВАНИЯ. 
ВПИУ- выносная панель индикации и управления «ИСО 777». 
Дежурный режим - стационарный режим работы системы охраны периметра после снятия всех 

поступивших на КСО. 
Магистральная ЛС – линия связи, протокол RS485, используемая для соединения КСО, КСД и 

ПЦН. 
Секторная ЛС – линия связи, протокол RS485, используемая для соединения КСО с устройствами 

ВПУ, ВПИУ, АБ4 и АБ «Рубикон». 
ПЦН – пульт централизованного наблюдения  
ПЭВМ – персональная электронно-вычислительная машина (персональный компьютер). 
 
2. Конфигурирование системы охраны периметра. 

Конфигурирование системы охраны периметра выполняется на стадии пуско-наладочных 
работ при помощи персонального компьютера и программного обеспечения ИСО «777» 
«Автоматизированное рабочее место дежурного оператора» (АРМ-ДО) версии 2.81. Исходными 
данными для конфигурирования системы охраны периметра служит проектная документация. К 
созданию конфигурации системы охраны периметра должны допускаться лица, имеющие 
необходимую квалификацию. 
Создание конфигурации системы охраны периметра выполняется в утилите «Конфигуратор 
объекта». Запись конфигурации в КСО производится при помощи программы АРМ ДО (сервер). 
2.1 Создание конфигурации объекта. 

Для создания конфигурации системы 
охраны периметра необходимо установить на 
ПЭВМ программное обеспечение АРМ-ДО 
версии 2.81. Утилита «Конфигуратор объекта» 
находится: 
 C:\ROVALANT\777\Guard\builder.exe.  
После запуска файла builder.exe на экране 
монитора появится рабочее окно программы 
(Рисунок 1). 
 
 
 
 
 
 
 
         Рисунок 1. 
Окно «Структура объекта/Системы» представляет собой элемент интерфейса типа «блокнот» с 
двумя «закладками». В зависимости от выбранной закладки в этом окне отображается либо окно 
«Структура объекта», либо окно «Структура системы». Структуры и объекта и системы выполнены 
на основе элемента интерфейса «дерево». Древовидное представление структур дает 
возможность удобной и быстрой навигации по ним, быстрого поиска необходимого элемента и, при 
этом не загромождает экран. Каждый элемент любой структуры имеет свой аналог либо 
соответствие в качестве элемента другой структуры. Раскрывая узлы дерева можно быстро 
получить доступ к элементу объекта, находящемуся на любом уровне иерархии. Ненужные в 
данный момент ветви дерева можно убрать с экрана, закрывая узлы. Выделением с помощью 
левой клавиши манипулятора «мышь» необходимого элемента объекта активизируется 
соответствующее данному элементу окно «Состояний/Конфигураций» в правой части экрана. Окно 
«Структура объекта» описывает логическую структуру объекта, окно «Структура системы» 
описывает оборудование. 
2.2 Конфигурирование структуры объекта. 
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2.2.1 Конфигурирование объекта охраны. 
Создание конфигурации 

начинается на «закладке» 
«Структура объекта». Выделите 
иконку «Объект охраны» и 
наберите наименования 
объекта в поле 
«Наименование:», например 
«Объект охраны предприятия» 
(Рис. 2). 

Нажмите клавишу 
«Применить».  

 
 
 
       Рисунок 2. 
Далее необходимо создать сектор, для чего правой кнопкой «мыши» щелкните по иконке 

объекта охраны. Из раскрывшегося списка выберите «Добавить Сектор» и щелкните по нему 
левой кнопкой «мыши». Щелкните левой клавишей «мыши» на появившемся значке «Сектор 
объекта охраны 1». Введите наименование сектора в поле «Наименование:», например «Сектор 
охраны периметра», и нажмите 
клавишу «Применить» (Рис. 3). 
 ПРИМЕЧАНИЯ: Каждое 
действие по созданию 
конфигурации необходимо 
подтверждать нажатием 
клавиши «Применить». 
Число создаваемых секторов 
соответствует количеству АПКП 
на объекте охраны. 
Далее необходимо создать 
пожарные зоны.  
 
        Рисунок 3. 
2.2.2 Конфигурирование 
зон периметральной 
охраны. 

Правой кнопкой «мыши» 
щелкните по значку сектора 
охраны, из раскрывшегося 
списка выберите «Добавить 
Зону периметральной охраны». 
На закладке «Структура 
объекта» появится иконка 
«Зона периметральной охраны 
«Рубикон» 1» (Рис. 4) 

 
 
       Рисунок 4. 
 

ПРИМЕЧАНИЕ: Зона– это логическая совокупность шлейфов, объединенных по функциональному 
и территориальному признаку, имеющих общие управляющие и исполнительные устройства. Это 
функциональный элемент объекта охраны, на основе которого строится алгоритм взаимодействия 
оборудования. Зона периметральной охраны представляет собой, как правило, один шлейф 
(плечо) извещателя Рубикон-1, постоянно находящийся под охраной, изменение состояния 
которого приводит к выдаче извещений на АРМ ДО. 
 

Далее необходимо повторить (в случае необходимости) вышеуказанные действия нужное 
количество раз, для создания всех зон периметральной охраны в соответствии с проектной 
документацией. В данном примере показано создание двух зон периметральной охраны. (Рис. 5). 
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Создав необходимое 

количества зон периметральной 
охраны, необходимо дать 
логическое название каждой 
зоне и наименование зоны. Для 
этого необходимо выделить 
иконку зоны, ввести в белом 
поле «Наименование:» 
текстовое название зоны, в 
белом поле «Индикация на 
ВПУ» ввести краткое 
наименование зоны.  

 
       Рисунок 5. 
Нажать клавишу «Применить». Повторить вышеуказанное действие для второй зоны 

(Рисунок 6). 
 

ПРИМЕЧАНИЕ: Краткое 
наименование зон имеет 
размер до 14 символов и 
содержит информацию, которая 
будет входить в состав 
извещений, отображаемых на 
ЖКИ-дисплее ВПУ. 
 
 
 
 
 
        Рисунок 6. 
 
2.3 Конфигурирование структуры системы. 
2.3.1 Конфигурирование КСО. 

После создания логического описания конфигурации объекта, необходимо перейти к 
описанию оборудования. Для этого подведите курсор к названию «закладки» «Структура системы» 
и щелкните левой кнопкой 
«мыши». В поле 
«Принадлежность:» из 
раскрывающегося списка 
выберите наименование 
объекта охраны, например 
«Объект охраны предприятия» 
(Рисунок 7) и нажмите клавишу 
«Применить». 

 
 
 
 
 
       Рисунок 7. 
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Далее щелкните правой 
кнопкой «мыши» по иконке 
«АСОД1» и выберите из 
раскрывшегося подменю пункт 
«Добавить линию связи» (Рисунок 
8). Выделите появившуюся иконку 
«Адаптер связи с магистральным 
оборудованием 1», в поле 
«Принадлежность:» из 
раскрывающегося списка 
выберите наименование объекта 
охраны, например «Объект 
охраны предприятия» (Рисунок 8) 
и нажмите клавишу «Применить».    Рисунок 8. 

 
Щелкните правой кнопкой «мыши» по иконке «Адаптер связи с магистральным 

оборудованием 1» и выберите из раскрывшегося подменю пункт «Добавить КСО».  
 Выделите появившуюся иконку «Контроллер секторного оборудования 1», в поле 

«Принадлежность:» из раскрывающегося списка выберите наименование объекта охраны, 
например «Объект охраны 
предприятия», в поле 
наименование имеется 
возможность изменить 
наименование «Контроллер 
секторного оборудования 1», 
например «КСО периметра № 1», 
в поле «Индикация на ВПУ» 
введите краткое наименование, 
например «КСО периметра», 
нажмите клавишу «Применить» 
(Рисунок 9).  
 
        Рисунок 9. 
 
ПРИМЕЧАНИЕ: Краткое наименование имеет размер до 14 символов и содержит информацию, 
которая будет входить в состав извещений, отображаемых на ЖКИ- дисплее ВПУ. 

 
При наличии в системе 2-х и более КСО, для каждого КСО в поле «Номер:» (по 

умолчанию 1) вводится физический адрес, соответствующий конкретному КСО.  
 
При наличии в конфигурации системы выносных панелей индикации и управления ВПИУ-

16, имеется возможность отображать состояние работы КСО при помощи светодиодной 
индикации. Поля «Строка ВПИ:» и «Группа ВПИ» служат для указания , какая строка какой группы 
(при наличии нескольких ВПИУ-16) ВПИУ-16 будет отображать состояние работы КСО (по 
умолчанию 0). 

В системе периметральной охраны наличие выносной панели управления (ВПУ) является 
обязательным условием. Для того, чтобы добавить в конфигурацию ВПУ, щелкните правой 
кнопкой «мыши» по иконке «КСО» 
и выберите из раскрывшегося 
подменю пункт «Добавить ВПУ». 
Выделите появившуюся иконку 
«Выносная панель управления 
1», в поле наименование 
измените наименование, 
например «ВПУ №30» , в поле 
«Номер» введите физический 
адрес ВПУ, например «30», в 
поле «Отображение тревожных 
извещений» поставьте опцию 
«Есть» и нажмите клавишу 
«Применить» (Рис. 10). 

       Рисунок 10. 
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Далее необходимо выбрать номера зон для 
отображения на ВПУ. Для этого нажмите клавишу «Зоны». В 
появившемся окне поставьте «галочки» на необходимых для 
отображения зонах и нажмите клавишу «Применить» (Рис. 11). 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
         Рисунок 11. 
 
 
 

2.3.2 Конфигурирование АБ «Рубикон». 
Щелкните правой кнопкой «мыши» по иконке «КСО» и выберите из раскрывшегося 

подменю пункт «Добавить АБ «Рубикон»».  
 Выделите появившуюся 

иконку «Адресный блок 
«Рубикон» 1», в поле 
«Наименование» имеется 
возможность изменить 
наименование «Адресный блок 
«Рубикон» 1», например «АБ 
РУБИКОН № 1». В поле 
«Индикация на ВПУ» введите 
краткое наименование, например 
«Рубикон №1». В поле «Номер» 
введите физический адрес 
извещателя. Нажмите клавишу 
«Применить» (Рис. 12).     Рисунок 12. 

 
Щелкните правой кнопкой «мыши» по иконке «АБ РУБИКОН» и выберите из раскрывшегося 

подменю пункт «Добавить шлейф постоянной охраны».  
Выделите появившуюся 

иконку «Шлейф постоянной 
охраны «Рубикон» 1», в поле 
«Наименование» имеется 
возможность изменить 
наименование «Шлейф 
постоянной охраны «Рубикон» 1», 
например «Шлейф 1 Рубикон № 
1». В поле «Принадлежность» из 
раскрывающегося списка 
выберите наименование зоны 
охраны, например «Зона охраны 
1 Рубикон №1». Нажмите клавишу 
«Применить» (Рис. 13) 

       Рисунок 13. 
В поле введения параметров для двух типов воздействия на ограждение («Прорезание» и 

«Перелаз») имеется возможность изменить параметры, вводимые по умолчанию. 
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По умолчанию в окне «прорезание» устанавливаются параметры: 
Временное окно – 30 с. 
Порог – 4. 
Предельное число – 3. 
В окне «перелаз» устанавливаются параметры: 
Временное окно – 20 с. 
Порог – 2. 
Предельное время – 2. 
Данные параметры, в целом, соответствуют стандартному ограждению типа сетка-рабица 

и нормальным погодным 
условиям.Типы вторжения и 
описание параметров подробно 
изложены в Руководстве по 
эксплуатации «Извещатель 
охранный для периметров 
Рубикон-1», РЮИВ.190700.000 
РЭ. 

Аналогичным образом 
конфигурируется (в случае 
необходимости) второй шлейф 
постоянной охраны (Рис. 14). 

 
 
       Рисунок 14. 

 
2.4 Конфигурирование графических планов объекта . 

В графическом редакторе (CorelDraw, AutoCAD и др.) создаются рисунки объекта, которые 
импортируются в формат ВМР, размер не более 1600х1200 пикселей с глубиной до 256 цветов. 
Название рисунка – до 14 
символов. Рисунки помещаются в 
папку 
C:\ROVALANT\777\Guard\pic\. 
После этого на закладке 
«Структура объекта» программы 
«Конфигуратор объекта» 
необходимо выделить иконку 
сектора охраны периметра и из 
раскрывающегося списка 
«План:», выбрать необходимый 
рисунок объекта, например, 
Perimeter 1.bmp (Рис. 15). 

 
Рисунок 15. 

 
Выбрав нужный рисунок, 

нажмите клавишу «Применить». 
Далее необходимо присвоить 
области рисунка каждой зоне 
постоянной охраны. Для этого 
выделите иконку необходимой 
зоны (например, зоны 1) и 
нажмите клавишу «План», на 
экране появится рисунок объекта 
(Рис. 16). 
 
 
 
 

Рисунок 16. 
 



 9

 
Сделайте двойной щелчок левой кнопкой «мыши» на области рисунка. Появится область 

привязки зоны (Рис. 17). 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
       Рисунок 17 
 
 
 
 
Сделайте щелчок левой кнопкой «мыши» на области привязки зоны, после чего на ней 

появятся точки редактирования вершин области привязки зоны в виде квадратов (Рис.18). 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Рисунок 18. 
Изменяя расположение вершин области привязки зоны, необходимо обозначить область 

контроля шлейфа на рисунке. Для перемещения вершины области привязки зоны на нужное место 
области рисунка, подведите курсор «мыши» к вершине, нажмите левую кнопку «мыши», переместите 
курсор на место, где необходимо разместить точку вершины области привязки зоны, отпустить левую 
кнопку «мыши» (Рисунок 19). Точка вершины переместится на новое место. Для редактирования 
области привязки зоны можно создавать (двойным щелчком на ребре области привязки зоны) или 
удалять точки вершин (двойным щелчком на точке вершины области привязки зоны). 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Рисунок 19. 
Закончив редактирование области привязки зоны (Рисунок 19), закройте окно «План элемента 
объекта» и нажмите клавишу «Применить». Повторите вышеуказанное действие для элементов 
структуры объекта и системы. 
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2.5 Проверка и сохранение конфигурации. 

После завершения создания конфигурации объекта и системы, необходимо проверить ее 
правильность. Выберите подпункт меню «Проверка конфигурации» меню «Работа» или нажмите 
кнопку «Проверка конфигурации» (Рис. 20). Произойдет автоматическая проверка корректности 
созданное конфигурации и появится окно с описанием результатов проверки. После этого 
необходимо сохранить конфигурацию. Выберите подпункт меню «Сохранение конфигурации» 
меню «Работа» или нажмите кнопку «Сохранение конфигурации» (Рис. 21). Конфигурация 
сохраняется в папке C:\ROVALANT\777\Guard\DBO\ 
 

 
 
 
 
 

Рисунок 20.   Рисунок 21. 
 
 
3 Процедура загрузки конфигурации в КСО. 

Загрузка созданной конфигурации в КСО выполняется при помощи ПЭВМ, 
преобразователя интерфейсов RS232\RS485 и коммерческой версии программного обеспечения 
ИСО «777» «Автоматизированное рабочее место дежурного оператора» (АРМ-ДО) версии 2.81. 

 
3.1 Загрузка конфигурации при помощи ПО АРМ-ДО. 
После выполнения 

соединений подайте питание на 
КСО, включите персональный 
компьютер и запустите 
программное обеспечение АРМ-
ДО (сервер). 
(C:\ROVALANT\777\Guard\brow
ser.exe). Появится окно 
программы и окно ввода пароля 
(Рис. 22). 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
       Рисунок 22 
 Введите пароль (по умолчанию- 777), выберите закладку «Структура системы», выделите 

иконку КСО. Убедитесь в наличии связи АРМ-ДО и КСО на закладке «Состояние» по индикатору 
«Качество связи – ХХ%» (Рис. 
23). 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
       Рисунок 23 
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Если АРМ-ДО установил 

связь с КСО- щелкните правой 
кнопкой «мыши» на иконке КСО, 
выберите из раскрывающегося 
списка подпункт «Перевести в 
загрузчик» пункта 
«Инсталляция» (Рис. 24).  

 
 
 
 
 
 
       Рисунок 24. 
 
Когда КСО перейдет в 

загрузчик, индикаторы 
«Загрузка программы______» и 
«Загрузка 
конфигурации______» на 
закладке «Состояние» будут 
подсвечены черным цветом 
(Рисунок 25).  

 
 
 
 
 
       Рисунок 25 
 
Щелкните правой 

кнопкой «мыши» на иконке КСО, 
выберите из раскрывающегося 
списка подпункт «Загрузка 
конфигурации» пункта 
«Инсталляция» (Рис. 26). 

 
 
 
 
 
 
 
       Рисунок 26 
 
 
Начнется загрузка 

конфигурации в КСО, которая 
занимает порядка 60 секунд.  

После выполнения 
процедуры загрузки 
конфигурации индикаторы 
«Загрузка программы______» и 
«Загрузка 
конфигурации______» на 
закладке «Состояние» будут 
подсвечены голубым цветом 
(Рис. 27). КСО готов к работе. 

 
 
 
       Рисунок 27 
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4. Применение извещателя Рубикон-1 в составе АРМ ДО. 

 
Щелкните правой кнопкой «мыши» на иконке АБ Рубикон (Рис. 28). Убедитесь в наличии 

связи АРМ-ДО и АБ Рубикон на 
закладке «Состояние» по 
индикатору «Качество связи – 
ХХ%». Напряжение питания 
контролируется по индикатору 
«Напряжение питания». 

 
 
 
 
 
 
 
 
       Рисунок 28. 
Щелкните правой кнопкой 

«мыши» на иконке «Шлейф №__ 
Рубикон№__» (Рис. 29). В поле 
«Состояние элемента Системы» 
различаются следующие 
состояния постоянной охраны: 

• Охрана; 
• Тревога- Перелаз; 
• Тревога- Прорезание; 
• Неисправность. 

В поле «Значение» 
отображается динамически 
изменяющийся уровень 
воздействия на ограждение. 

       Рисунок 29. 
В поле «Прорезание» (при первом включении) отображаются параметры извещателя по 

воздействию «прорезание», установленные в «Конфигураторе объекта». 
В поле «Перелаз» (при первом включении) отображаются параметры извещателя по 

воздействию «перелазу», установленные в «Конфигураторе объекта». 
 
Динамически 

изменяющийся уровень позволяет 
оператору оценить степень 
воздействия на ограждение и 
отличать действительные 
попытки преодоления ограждения 
от помех (например, сложных 
погодных условий). (Рис. 30). 

 
 
 
   

    Рисунок 30. 
В случае необходимости, оператор может дистанционно изменить установленные 

параметры. Параметры изменяются при помощи регуляторов параметров и последующего 
нажатия кнопки  

 
 
 
 
В этом случае извещатель рестартует и запоминает  
новые введённые параметры. (рис. 31). 
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       Рисунок 31. 
 
Тревоги по двум методам воздействия на ограждение и отображение в структуре системы 

показаны на рис. 32, 33 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
       Рисунок 32. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
       Рисунок 33. 
Неисправность шлейфа (обрыв, КЗ, изменение параметров оконечного резистора) и 

отображение в структуре системы показаны на рис. 34 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
       Рисунок 34. 
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Тревога в зоне (структура объекта) показана на рис. 35, 36. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
       Рисунок 35. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
       Рисунок 36. 
 
 
5. Подключение извещателя Рубикон-1 к ИСБ 777 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
     Рисунок 37 
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     Рисунок 38. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
Изготовитель: ООО «РовалэнтСпецПром», Республика Беларусь, 
ул. Володько 22, г. Минск, 220007. Тел. (017) 228-16-80. 
Техническая поддержка: 
При возникновении вопросов по эксплуатации извещателя необходимо обращаться в организацию, в которой был приобретен данный 
извещатель, или в ООО «РовалэнтСпецСервис». 
Телефоны: (017) 228-16-80, 228-16-81. 
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